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本标准由中国商业企业管理协会清洁服务商专业委员会提出。本标准由中华人民共和国商务部归口。

本标准起草单位：中国商业企业管理协会清洁服务商专业委员会、中清净业（北京）环境科技研究   院、上海空调风管清洗协会、广东省室内环境卫生行业协会、上海邦杰环保科技有限公司、北京东方杰晨环保科技有限公司、北京博展科技交流中心
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集中空调通风系统清洗技术管理规范

范围

本标准规定了集中空调通风系统专业清洗设备、专业清洗机构、清洗操作规程和清洗过程中的   工程监管与清洗后的检测验收。
本标准适用于所有集中空调的清洗服务。

规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本   文件。凡是不注日期的文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
GB/T 16803
采暖、通风、空调、净化设备 术语GB/T 17095
室内空气中可吸入颗粒物卫生标准

GB/T 18204.1
公共场所空气微生物检验方法 细菌总数测定GB/T 18883-2002
室内空气质量标准

GB 19210-2003

公共场所集中空调通风系统清洗规范GB50365-2005
空调通风系统运行管理规范

B44/T115-2000《中央空调循环水及循环冷却水水质标准》

术语与定义

下列术语和定义适用于本标准

3.1

清洗技术 cleaning technology

清除空调风管及其它部件内与输送空气相接触表面积聚的污染物、空调冷却水塔内积聚的污染

物，以及对集中空调通风系统进行消毒处理的清洗技术。

3.2

专用清洗设备 dedicated cleaning equipments

用于集中空调通风系统清洗的机械设备、工具、器械和风管内污染物采样设备等的总称。集中

空调通风系统专用清洗设备包括：集中空调通风系统风管内部采样机器人、手持式探测检测取样设备；集中空调通风系统风管清洗机器人、集中空调手持式清洗装置、集中空调气动清洗装置、集中   空调通风系统风管污染物捕集装置；集中空调通风系统设备、部件清洗装置及集中空调通风系统消   毒装置等。
3.3

风管检测机器人
ducting
detection robot 3.3.1

视觉检测机器人
visual detection robot

携带摄像头并可以在集中空调通风管道内自由行进的机器人设备，主要依靠摄像头图像检测风管内部清洁情况。
3.3.2

采样检测机器人
samples-taking detection robot

携带定量采样系统并可以在集中空调通风管道内自由行进的机器人设备，主要依靠定量采样分   析检测风管内部清洁度。
3.4

可视清洗
visual cleaning

采用软轴式清洗设备，气动清洗设备及其他清洗方式均需配置摄像机，做到全程可视清洗，以   此保证质量，不允许盲洗。
3.5

工程监管
project supervision

对清洗工程进行全程的监督和管理。

设备的技术要求
清洗方法的要求
集中空调通风系统的清洗应采用机械清洗方法、高压气体清洗和水洗方法。

设备要求

设备技术资料要求

专用清洗设备应有出厂检验合格证书、中文使用说明书、售后服务保证等资料，资料中应包括设备的技术指标、所适应的工作范围、易损件的寿命、操作步骤及使用方法等。
设备外观要求

专用清洗设备应在设备明显位置设置产品标牌，标牌上应有设备名称、型号、生产商名称、出   厂编号及生产日期；设备应完好无损，无明显缺陷，各零、部件连接可靠，各操作键（钮）灵活有效；设备显示仪表的数字（刻度）应清晰。

主要设备技术指标及要求

风管内部采样机器人a） 机器人组成
主要包括运动系统、采样系统、监视录像系统、操作控制系统等。

运动系统

能够在风管内前进、后退、左转弯、右转弯，单方向行走距离≥20m，最快移动速度应≥ 10m/min，并在速度范围内可调节，能够越过高4cm、坡度＞30°的障碍。

采样系统
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